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(¥) coTERENA

ORIGEN

Fundacion de Coterena

Empresa de servicios
mecanicos especializada en el
mantenimiento, instalacion,
puesta en marcha, reparacion
y suministro postventa de
repuestos y equipos para el

sector naval.

aitodetec

@ @ nceneria TECNOLOGICA

INTEGRACION

Incorporacion de Aitodetec

Como soporte a los servicios
propios de ingenieria técnica
naval, evolucionado hacia
modelos de ingenieriay
reingenieria tecnologia,
monitorizacion de procesos y

desarrollo de soluciones [+D+i.

Crecimiento basado en |la mejora continua.
con utilizacion de herramientas tecnoldgicas.

ﬁ xeomelrica

ADVANCED DIMENSIONAL SOLUTIONS

EXPANSION

Integracion de Xeometrica

El grupo absorbe la empresa de
control dimensional: Xeométrica
como division especifica dentro
de Aitodetec, incorporando
ingenieria dimensional y de
precision como capacidad

diferencial.

(1) COTERENA

GROUP

HOY
Grupo Global 3602

Un grupo integrado que cubre
el ciclo completo del buque:
mantenimiento, reparacion,
gestion 10T digital, metrologia
de precision y servicios de

Management integral de flota.
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Colaboracién en el desarrollo  Registros en reductores Con la crisis en el precio del = >
de equipo de Registros de pruebas de mar ) combustible
verificacion de NOx para astilleros, Ana|l§l$_ de Ef|C|en;|a Cgmercializacién del Monitorizacion dg propusion y
con la UVIGO y la DGMM Energética con objeto Torsiémetro permantente generacion
propulsion COT01 Desarrollo ARGOS local
Y 3 G v
V Incorporacion indicadores - ARGOS crece con médulos de ARGOS conectado al mundo. Disefio y Programacion
medioamebientales: MRV, estabilidad, frio, maquinillas, Creacién nube de datos ARGOS Monitoring y
SEEMP, ETS, C||, rutas, etc ARGOS Maintenance
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°  Artificial) una misma plataforma

. Mercante -  pesca
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@ NAVEGACION ) 314.M.P. ARGOS CIES

ARGUS

del Sistema de Prop, Motor 1 2.813 readings between 07/07/2026 00:00 and 08/07/2026
el motor 1y el movimiento del bugue a lo largo del periodo seleccionado
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Gemelo Digital e |A

- GEMELO DIGITAL

Simulacion de escenarios de fallo
Detecciéon de anomalias
Visualizacion 3D de sistemas criticos
Prediccion del desgaste de equipos.

v
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VEQUIPHENT =
v PERFORHANCE o)
V ENVIRORMENT =

(@ COTERENA

Modelos predictivos de estudio
Soporte y gestion documental proactivo

Modelos de calculo interactivos
Simulaciones y creacion de escenarios
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CMMS de gestion integral de
la operativa del buque: & 8
GESTION STOCK LIBROS ELECTRONICOS

=  Mantenimiento
preventivo y correctivo

= Control de stocks

=  Seguridad y PRL %

n ProteCCan marl’tlma CONFIGURACION HERRAMIENTAS ADMIN CONFIGURACION INTERNA

= Tripulacion

=  Documentacion oficial Qeitndree
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ﬁ TR, Pr0CcesO de mejora

ADVANCED DIMENSIONAL SOLUTIONS
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Modelado 3D e

Creacion del Area de . eladc Desarrollo de ARGOS Integracion CAD y Metrologia dimensional
Control Dimensional ingenieria inversa SURVEY Nubes de.l?untos avanzada con escaneo v
Integracion de Automatizaciondela  pigitalizacion fotografica Integracion de >0,04mm
e extraccion de datos para e integracion con Plataformas cad3D con  |ntegracion de M&quina
Xeométrica modelado ARGOS Maintenance Nubes de puntos

tridimensional y escaner

= o

Realidad aumentada
Desarrollos de realidad aumentada para

asistencia a montaje validacion
dimensional y soporte técnico a bordo

Laboratorio Metrolégico
Automatizacion y digitalizacion integral
de los procesos conforme a
ISO/IEC 17025+integracion de handyScan

Tecnologias incorporadas Nueva linea de desarrollo

) ( %ﬂ @ | | CONTROL DIMENSIONAL 4.0
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Integracion de digitalizacion, metrologia avanzada, M E

Digitalizacion Modelado Fotografia CAD 3Dy Metrologia Realidad Calidad y automatizacion e inteligencia artificial para la - v
geométrica masivo 30 nubes de puntcs avanzada aumentada acreditacion

certificacion dimensional,



ADVANCED DIMENSIONAL SOLUTIONS

ﬁ xeomelrica



https://cloud.xeometrica.com/index.php/s/rd7tZDkpd5yw3xR

1@ xsometrica FSOINED Y MODELADD

Escaneado de sala de maquinas Modelado as built
Superposicion con modelo Documento 3D. Entrega para
ingenieria naval |



https://cloud.xeometrica.com/index.php/s/rd7tZDkpd5yw3xR

xeomelrica

ADVANCED DIMENSIONAL SOLUTIONS

Superposicion con equipos para reforma
e implementacion de equipos


https://cloud.xeometrica.com/index.php/s/rd7tZDkpd5yw3xR

ADVANCED DIMENSIONAL SOLUTIONS

.’ xeomelrica

@ Sc utiliza para visualizar en un
Bl entorno fotografico “métrico” e
interactuar con equipos/instalaciones
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Se fusiona el escaneado
Métrico en la camara y se interactua,
comprobando dimensiones


https://cloud.xeometrica.com/index.php/s/rd7tZDkpd5yw3xR

- xeomelrica

ADVANCED DIMENSIONAL SOLUTIONS

7 calibrador 4
Nom, Medicion Desv Prueba
Long. 79,839

@ cilindro 3 @ cilindro 4
. Nom. Medicion Desv Prueba Nom. Medicion
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XEOMETRICA_2025EN_HD.mp4

Soluciones tecnoldgicas para problemas (1) COTERENA

GROUP
y 4 ° ° d fo ° °
técnicos Y mejora de ericiencia.
COTERENA aitodetec - b
8 : , xeomelrica
. . INGENIERIA TECNOLOGICA .‘ ADVANCED DIMENSIONAL SOLUTIONS
Tecnologia mecanica Monitorizacion Control dimensional
= Alineacién de equipos *  Monitorizacidn integral del Buque * Escaneado de grandes dimensiones >1mm.
=  Oficina remota * Cascosy sus elementos (géndolas, sensorica,...)
=  Reductoras = Soporte a jefe de maquinasy *  Maquinaria de cubierta y superestructuras offshore.
. Vibraciones =  Control paramétrico de equipos. *  Mamparos.
. Monitorizacién = Control de procesos y sistemas. *  Parques de pesca para retrofits con nueva maquinaria
=  Control de consumos. *  Cubasy serpentines
=  Motores =  Control de emisiones. e Salas de maquinas
. Diagramas de combustién con *  Enlace con plataformas. e Tuberias
ciclos de apertura de valvulas, ¢ < *  Polines
momento de inyeccién y Gestion de flota * Disposicion de nuevas instalaciones
detonaciones. =  Software Gestion integral del Buque * Parquesde pesca
=  Mantenimiento *  Cambio del sistema de frio
. o »  Stocks *  Escaneado de precision <1mm. ( desde 0,02mm.)
Monitorizacion de procesos *  Compras *  Control dimensional mecanico
. - . e | ieriai de el t :
= Sistemas de control de propulsién con conexion ISM ngenlerla, mversa, .e elemen O,s como
remota. =  Certificados *  Nucleos hélice paso variable
= Gestion de Tripulacion idad : Pzzllas de helice. ) .
. e o . * Realidad aumentada métrica para ubicacién de equipos a
Propulsién hibrida. Gemelo digital // 1A bordo,

Gemelo digital // Inteligencia artificial

M M M O

Marcado técnico con laser tracker o estacion robotizada
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